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I. WSTEP

1a. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem wykonania Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot dotyczacych budowy Otwartej Strefy Aktywnosci w miejscowosci Laka
Prudnicka na dziatce nr 240/25

Podstawa do opracowania Specyfikacji Technicznej jest dokumentacja techniczna

1b. Zakres robot

Zakres robdt budowlanych objetych Specyfikacja Techniczng to roboty : ziemne,
fundamentowe, montazowe, zagospodarowania terenu w tym agrotechniczne.

1c. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robo6t odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z
dokumentacjg projektowa, Szczegbtows Specyfikacjg Techniczng oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska BHP i P. poz.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca bgdzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypelnianie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciaggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

II. MATERIALY

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace
zamoéwienia na materialy i odpowiednie aprobaty techniczne lub $§wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia.

Materiaty zastosowane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdétowych Specyfikacjach
Technicznych.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu gdy bedg one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowywaly swojg
jako$¢ 1 wlasciwosci do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejscem
czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inwestorem.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ zastosowania réznych
rodzajéw materialéw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.



III. SPRZET

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace uzytkowania. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania
jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢
wykonywanych robot.

IV. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco i na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

V. WYKONYWANIE ROBOT
la. Roboty ziemne

Roboty ziemne wykonywane w zakresie fundamentow.

Roboty ziemne nalezy wykonywaé recznie lub przy uzyciu specjalistycznego mikrosprzetu
aby nie powodowa¢ uszkodzen nawierzchni istniejgcego terenu bedacego w bezposrednim
sasiedztwie realizowanych robét. Sciany wykopéw pod prefabrykowane fundamenty —
pionowe. Glebokos$¢ wykopdéw do jednego metra.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypek a pozostata czg$¢ do rekultywacji terenu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Kontury robét ziemnych oraz osie fundamentéw montowanych elementéw lub wykopy
ulegajace pdzniejszemu zasypaniu nalezy wyznaczy¢ przed przystgpieniem do wykonania
robdt ziemnych. Przy wykonywaniu wykopow pod fundamenty zasadnicze krawedzie
wykopoéw powinny by¢ wytyczone.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscig do +/- 5 cm dla
wyznaczenia charakterystycznych punktow zatamania. Szeroko$¢ wykopu nie moze r6znic sie
od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/- 10 cm. Roznice w stosunku do projektowanych
rz¢dnych dna wykopu nie moze przekroczy¢ + 1 cm i — 3cm.

Wykonawca powinien o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzgdzenia ktore
zapewnig odprowadzenie wod opadowych i gruntowych.

1b. Wykonywanie podkladéw pod fundamenty

Podloze gruntowe wykopu przed wykonywaniem podktadu pod fundamenty powinno by¢
doktadnie oczyszczone z zanieczyszczen organicznych i wyréwnane.

Podktad pod fundamenty powinien by¢ wykonany z zaggszczonej warstwy piasku o $redniej
grubosci okoto 8cm. Piasek powinien by¢ plukany i dopuszczony do stosowania do zapraw i
betondw.



1.c. Fundamenty prefabrykowane

Rozmieszczenie fundamentéw powinno by¢ zgodne z dokumentacjg techniczng.
Prefabrykowane fundamenty stanowig element dostawy urzgdzen. Posadawia¢ je nalezy na
glebokosci wskazanej w projekcie na wezesniej przygotowanym podktadzie z piasku na
glebokosci okreslonej projektem. Na ustawionych fundamentach nalezy montowac urzadzenia
wedtug instrukcji wybranego producenta. Nastepnie nalezy wykonac zasypki zaggszczanym
gruntem rodzimym.

Dopuszczalne odchytki ustawienia urzagdzen przed trwatym zamocowaniem wynoszg :

/+ -/ 10 cm w rozstawie osiowym elementow w rzucie poziomym.

1d. Montaz urzadzen

Montaz urzadzen powinien odbywac si¢ zgodnie z projektem oraz przepisami BHP. Przed
przystapieniem do montazu elementéw nalezy sprawdzi¢ czy dostarczone elementy sg zgodne
z rysunkami technicznymi i posiadajg odpowiednie wymiary oraz wykonane z przewidzianej
w projekcie stali.
Elementy urzadzen sitowni plenenrowej powinny by¢ wykonane w technologii stali
nierdzewnej i powinny by¢ przygotowane warsztatowo do montazu.
Wymagania techniczne i zasady odbioru nalezy stosowa¢ przy odbiorze elementow,
sktadowaniu i przechowywaniu na placu budowy, wykonywaniu rob6t oraz przy odbiorze
elementéw przed i po wbudowaniu.
Polaczenia spawane powinny by¢é wykonane wedlug dokumentacji technicznej na warsztacie
przed dostawg. Potgczenia srubowe wykonywane na montazu. Przy odbiorze gotowych
urzadzen wbudowanych powinny by¢ sprawdzane :

- prawidlowo$¢ osadzenia elementu,

- zgodnos$¢ wbudowanego elementu z projektem,

le. Wymagania dla urzadzen

Na wyposazenie sitowni plenerowej dobrano 12 urzgdzeri mocowanych parami na
pylonach, co daje 6 urzqdzen sitowni plenerowej. Wszystkie urzqgdzenia wykonane w
technologii stali nierdzewnej. Wymiary powierzchni zderzenia dla poszczegolnych urzqdzen
podano w jej najwigkszym i najszerszym miejscu. Ponadto: obcigzenia sq realizowane
poprzez zastosowanie przegubow stalowo-gumowych, urzqdzenia sq wyposazone w
amortyzatory hydrauliczne ktore majq zapobiegaé kontuzjom, urzqdzenia posiadajq
certyfikaty za zgodnosé 7 normg PN-EN 16630 - waga uzytkownikow - 130 kg

Pylon. Element przeznaczony do montazu na nim urzadzen do éwiczen, prefabrykowany
fundament stanowi element dostawy. Konstrukcja wykonana z rury ¢ 76,1x3,2 mm, profili
zamknietych 120x40x30 mm oraz blachy # 8; ozdobna tabliczka wykonana z ptyty HPL o gr.
6 mm z miejscem na instrukcj¢ wykonywania é¢wiczen Wymiary urzadzenia: di. 48 cm, szer.
76 cm, wys. 181 cm, glebokos$¢ posadowienia fundamentu 44 cm

Elementy mocowane na pylonach.
Drabinka pionowa. Konstrukcja nosna wykonana z rury 48,3 x 2,9mm; szczeble wykonane z

rury 38 x 2,6mm. Urzadzenie przystosowane do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia:
dl. 67 cm, szer. 98 cm, wys. 2,04 cm. Wymiary powierzchni zderzenia 3,67 x 3,98 m.




wykonywania pompek w pionie; oparcia wykonane z plyty HDPE o grubosci 15mm.
Urzadzenie przystosowane do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia: dt. 92 cm, szer. 70
cm, wys. 1,81 cm.

Sternik 3. Konstrukcja nosna wykonana z rur okragtych ¢76,1 x 3,2mm; kota wykonane sg z
plyty HPL grubosci 8mm; praca urzadzenia oparta na tozyskach niewymagajacych
konserwacji; urzadzenie przystosowane do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia: dt. 87
cm, szer. 101 cm, wys. 183 cm.

Biegacz. Konstrukcja nosna wykonana z rur 88,9 x 3,2mm oraz ¢76,1 x 3,2mm; rami¢
wychylne biegacza wykonane z rury ¢48,3 x 2,9mm ze stopami z zywicy epoksydowej
zapobiegajace zeslizgiwaniu si¢ stopy; uchwyt wykonany z rury @30 x 2mm zapewni stabilne
podparcie podczas wykonywania ¢wiczen; urzgdzenie przystosowane do montazu na pylonie.
Wymiary urzgdzenia: di. 105 cm, szer. 119 cm, wys. 181 cm.

Wahadlo. Konstrukcja no$na wykonana z rur 88,9 x 3,2mm; rami¢ wychylne wykonane z
rury 948,3 x 2,9mm oraz dodatkowo wyposazone w stopy z zywicy epoksydowej
zapobiegajace zeslizgnieciu si¢ nogi; uchwyt wykonany z rury @30 x 2mm; praca urzagdzenia
oparta przegubach metalowo-gumowych niewymagajacych konserwacji; urzadzenie
przystosowane do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia: di. 127 cm, szer. 69 cm, wys.
181 cm.

Twister. Konstrukcja no$na wykonana z rury okraglej 76,1 x 3,2mm; uchwyt wykonany z
rury 938 x 2,6mm; element obrotowy wykonany na bgbnie 470mm, pokryty blacha
antyposlizgowa; plynny opor urzadzenia zapewnia spr¢zyna powrotna; narastajagcy opor
pozwala na maksymalny kat obrotu talerza 105° w prawo i w lewo; urzadzenie przystosowane
do montazu na pylonie. Wymiary urzagdzenia: dt. 79 cm, szer. 53 cm, wys. 181 cm.

Wiosta. Konstrukcja no$na wykonana z rur stalowych okraglych ¢76,1x3,2mm, rami¢ wioset
wykonane z rury 948,3x2,9mm z raczkami z preta 16 w ostonie z tworzywa sztucznego,
podnézek wykonany z rury 948,3x2,9mm w ostonie z tworzywa sztucznego, siedzisko
wykonane z ptyty z tworzywa sztucznego HDPE o grubosci 15mm, ptynny przyrost oporu
urzadzenia zapewniajg bezobstugowe przeguby metalowo-gumowe niewymagajace
konserwacji; urzadzenie przystosowane do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia: di. 142
cm, szer. 77 cm, wys. 181 cm.

Wyciskanie siedzac. Konstrukcja no$na wykonana z rury stalowej okraglej 876,1x3,2mm;
rami¢ do ¢wiczen wykonane z rury 948,3x29,mm z ragczkami z preta @16 w ostonie z
tworzywa sztucznego; siedzisko wykonane z ptyty HDPE o grubosci 15mm; ptynny przyrost
oporu urzgdzenia zapewniajg bezobslugowe przeguby metalowo-gumowe nie wymagajace
konserwacji; urzadzenie wyposazone w amortyzator zapobiegajacy naglemu opadnigciu
ramion; urzadzenie przeznaczone do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia: di. 91 cm,
szer. 81 cm, wys. 181 cm.

Steper. Konstrukcja nosna wykonana z rury stalowych okragtych ¢60,3 x 2,9mm; podnézki
wykonane rury 957 x 2,9mm ze stopami z zywicy epoksydowej zapobiegajgce zeslizgnigciu
si¢ nogi; uchwyt wykonany z rury @38 x2,6mm; plynny przyrost oporu urzadzenia zapewniajg
bezobstlugowe przeguby metalowo-gumowe; urzadzenie przystosowane do montazu na
pylonie. Wymiary urzadzenia: dt. 85 cm, szer. 53 cm, wys. 181 cm.



Prostownik plecéw. Konstrukcja nosna wykonana z rur stalowych okraglych ¢60,3x2,9mm
oraz 938x2,6mm; oparcie wykonane z ptyty HDPE o grubosci 15mm; urzadzenia wyposazone
w stopy z zywicy epoksydowej zapobiegajace zeslizgnieciu si¢ stopy; urzadzenie
przystosowane do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia: di. 64 cm, szer. 80 cm, wys. 181
cm.

Lawka uniwersalna. Konstrukcja no$na wykonana z rur stalowych okragtych ¢60,3x2,9mm
oraz 948,3x2,9mm; siedzisko wykonane z ptyty HDPE o grubosci 15mm; podnézek
wykonany z rury ¢48,3x2,9mm w oslonie z tworzywa sztucznego; urzadzenie przystosowane
do montazu na pylonie. Wymiary urzadzenia: dt. 155 cm, szer. 60 cm, wys. 181 cm.
Urzqdzenia do gier edukacyjnych

Elementy stalowe urzadzen zabezpieczone antykorozyjnie powtokami malarskimi

Stolik rekreacyjny — stét betonowy z tawkami z oparciem do zamontowania na stale.
Materialy: elementy i rury stalowe, beton, drewno. Konstrukcja wykonana jest z betonu klasy
B30, wibrowanego; szlifowany i lakierowany blat odporny na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych; obrzeze blatu wykonczone profilowang listwg aluminiowa; siedziska
wykonane z drewna. Stolik w wersji do gry w szachy — z szachownicg z kostki granitowe;j,
oraz do gry w chinczyka — z polami wykonanymi z barwionej masy betonowej. Wymiary
calego urzadzenia: szer. 160 cm, dt. 180 cm, wys. 76 cm, glebokosci posadowienia
fundamentu 22 cm.

Gra kétko i krzyzyk. Konstrukcja wykonana jest z profilu 40x40x3 mm; elementy
powierzchniowe wykonane z ptyty HPL o gr. 6 mm; tabliczki wykonane z trjwarstwowej
plyty HPDE o gr. 19 mm; wszystkie elementy stalowe urzadzenia zabezpieczone
antykorozyjnie i dodatkowo malowane lakierem akrylowym strukturalnym; fundamenty
wykonane z betonu B30. Wymiary urzadzenia: dt. 77 cm, szer. 9 cm, wys. 140 cm,
glebokosci posadowienia fundamentu 35,8 cm.

Gra zrecznosciowa UFQ. Konstrukcja wykonana ze stali oraz plyty polietylenowej HPDE o
gr 19 mm; koputa wykonana z poliweglanu; konstrukcja stalowa zabezpieczona
antykorozyjne oraz malowana lakierem akrylowym strukturalnym; fundament wykonany z
betonu B30. Wymiary urzadzenia; dt. 94 cm, szer. 94 cm, wys. 96 cm., glebokosci
posadowienia fundamentu 43 cm

Urzqdzenia komunalne

Lawka parkowa z oparciem. Material: elementy i rury stalowe, beton, drewno egzotyczne.
Konstrukcja fawki wykonana jest z rur o przekroju @ 76,1 x 3,2 mm, katownikow i
ptaskownikéw talowych; siedziska tawek wykonane z olejowanego drewna egzotycznego,
wysoce odpornego na warunki atmosferyczne; wszystkie elementy stalowe tawki
zabezpieczone antykorozyjnie; do montazu w gruncie prefabrykaty betonowe; wymagana
dwuletnia gwarancja na drewno egzotyczne. Wymiary calego urzadzenia: dt. 197 cm, szer. 46
cm, wys. 71 cm, glebokosci posadowienia fundamentu 36 cm.

Kosz na $mieci. Konstrukcja urzagdzenia wykonana jest z profilu stalowego 40x80x3 mm oraz
20x40x2 mm; kosz wyposazony z zamek ulatwiajgcy wyciggnigcie wiadra w celu
oproznienia; pojemnosci kosza 40 litréw; catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie,




fundament wykonany z betonu B30. Wymiary urzadzenia: dt. 38 cm, szer. 46 cm, wys. 77
cm, glebokos¢ posadowienia fundamentu 30 cm.

Stojak na rowery 5-stanowiskowy skosny. Konstrukcja urzadzenia wykonana jest z profilu
30x50x1,5 mm, pr¢t 916 mm oraz rury 948,3x2,9 mm; konstrukcja stalowa zabezpieczona
antykorozyjnie; fundamenty wykonane z betonu B30. Wymiary urzgdzenia: di. 214 cm, szer.
35 cm, wys. 33 cm, glebokos¢ posadowienia fundamentu 35 cm.

Tablica regulaminowa. Konstrukcja urzgdzenia wykonana z rury stalowej g 35x2 mm; tablica
wykonana z ptyty HPL 10 mm; catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie; fundament
wykonany z betonu B30. Wymiary urzadzenia: dt. 50 cm, szer. 9 cm, wys. 200 cm, glebokosé
posadowienia fundamentu 35 cm.

1f. Nasadzenia

W obrgbie OSA przewidziano nasadzenia z roslin ozdobnych: hortensja bukietowa, jatowiec
skalny.

lIp. [Nazwa gatunkowa /odmiana Ilo$¢ sadzonek| Uwagi
[sztuki]
1. |Hortensja bukietowa / Wysokosé: 180-200 cm
‘Limelight’ 3 Rozstaw: 100 cm
Hydrangea paniculata Stanowisko: stonecznie, pélcien
Limelight Gleba: zyzna, prochnicza
Odczyn gleby: hp 4,5-5,5
2. |Jalowiec skalny / ‘Bule Arrow’ 4 Wysokosé: 200 — 300 cm
Juniperus virginiana 'Blue Rozstaw: 80 cm
Arrow’ Stanowisko: stonecznie, pdtcien
Gleba: zyzna
Odczyn gleby: hp 4,6 - 6,5

Na calym terenie inwestycji przewidziano zasiew mieszanki traw w wersji sportowe;j.

przykladowy sklad mieszanki:

Zycica trwata - 30%

Zycica trwata — 30%

Kostrzewa czerwona — 10%

Kostrzewa trzcinowa — 10%

Wiechlina — 10%

Kostrzewa murawowa/szczeciniasta — 10%

Mozna zastosowaé inng mieszanke ale o niezgorszych whasnosciach uzytkowych.

ERRERRER

VI KONTROLA JAKOSCI ROBOT ORAZ ODBIOR ROBOT

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac :

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym termin i sposob prowadzenia robét,



- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6lnych
elementéw robot,

- system proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie wraz z ich parametrami
technicznymi,

- sposob i procedure pomiaréw i badan prowadzonych podczas dostaw materialow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6élnych elementéw robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robdt i stosowanych

materiatow.

Odbiory robdt w zaleznosci od ustalen podlegaja:

- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (konicowemu)

- odbiorowi po uplywie rgkojmi,

- odbiorowi po uplywie okresu gwarancji.

Odbidr robot zanikajgcych, musi by¢ potwierdzony protokotem lub wpisem do dziennika

budowy.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w

odniesieniu do zakresu oraz jakos$ci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez Wykonawce zgloszeniem pisemnym.

VII OBMIAR ROBOT

Obmiar robédt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robdt bedzie wykonywany w przypadku wystepowania robot dodatkowych nie
ujetych w przedmiarze rob6t a wyniklych w trakcie prowadzenia robét.

VIII PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w
dokumentach umownych. Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w
dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robo6t bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

- podatek VAT doliczony do ceny koncowe;j



